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LCS_2xVMST

iz wartos¢ ta powinna zosta¢ obliczona i uzupetniona przez Projektanta

Q"n'f *f”t("” - w przypadku, gdy na ZZT wskazano przykladowg warto$¢ XX (w km) nalezy interpretowac to w ten sposab,
""" iz wartosc ta powinna zostac obliczona i uzupetniona automatycznie przez System Centralny
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Lokalizacja zatoru - pomiedzy weztem drogowym (i) i (i-1)

Uwagi:

1. TresC znakow zalezna od tras objazdow uzgodnionych przez wiasciwe

organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 1.2

Priorytet 2

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Inne zdarzenie - przekierowanie ruchu na objazd - zator pomiedzy weztem drogowym (i) i (i-1)
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.1.2.2.2B
Nr rysunku: 1.2.2.2B
Nr strony: 12
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Lokalizacja zatoru - pomiedzy weztem drogowym (i-1) i (i-2)

Uwagi:
1. TresC znakow zalezna od tras objazdow uzgodnionych przez wiasciwe
organy opiniodawcze
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PROCEDURA NR 1.2

Priorytet 2

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Inne zdarzenie - przekierowanie ruchu na objazd - zator pomiedzy weztem drogowym (i-1) i (i-2)
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.1.2.2.2C
Nr rysunku: 1.2.2.2C
Nr strony: 13
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Uwagi:

1.

kow zalezna od tras objazdow uzgodnionych przez wiasciwe

7z

Tresc¢ zna

organy opiniodawcze
2. Nalezy wskazywa

tozsame z wystepujgcymi na

¢ miejscowosci

z

PROCEDURA NR 2.1

drogowskazach tablicowych E-2

Priorytet 25

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zamkniecie tgcznicy wyjazdowe;j

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

S..L

Nr scenariusza: P.2.1_.2.2

Algorytm nr: A/S...

Nr rysunku: 2.1.2.2

Nr strony: 14
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Uwagi:
1. Nalezy wskazywac¢ miejscowosci tozsame z wystepujgcymi na
drogowskazach tablicowych E-2

PROCEDURA NR 2.2

Priorytet 31

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zamkniecie dla ruchu fgcznicy wjazdowej wezta
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.2.2.2
Nr rysunku: 2.2.2
Nr strony: 15
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Lokalizacja zdarzenia:

Pierwsza stacja pomiaru ruchu za weztem drogowym

Uwagi:

1.

2.

TresC znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdow
uzgodnionych przez wtasciwe organy opiniodawcze

Nalezy wskazywaé miejscowosci tozsame z wystepujgcymi

na drogowskazach tablicowych E-2

PROCEDURA NR 3.1

Priorytet 4

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zator drogowy za weztem drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.3.1.2.2
Nr rysunku: 3.1.2.2
Nr strony: 16
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Uwagi:
1.

2.

Lokalizacja zdarzenia:

Stacja pomiaru ruchu na wezle drogowym

Zator o charakterze ciggtym

TresC znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdow
uzgodnionych przez wtasciwe organy opiniodawcze
Nalezy wskazywaé miejscowosci tozsame z wystepujgcymi
na drogowskazach tablicowych E-2

[
I
[

2

PROCEDURA NR 3.2

Priorytet 4

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zator drogowy na wezle drogowym o charakterze ciggtym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.3.2.2.2
Nr rysunku: 3.2.2.2
Nr strony: 17
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Uwagi:

Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu przed weztem drogowym.

Zator o charakterze ciggtym.

1. Tresc¢ znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdow
uzgodnionych przez wtasciwe organy opiniodawcze

2. Nalezy wskazywaé miejscowosci tozsame z wystepujgcymi
na drogowskazach tablicowych E-2
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PROCEDURA NR 3.3

Priorytet 4

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zator drogowy przed weztem drogowym o charakterze ciggtym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.3.3.2.2
Nr rysunku: 3.3.2.2
Nr strony: 18
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Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu na wezle drogowym

PROCEDURA NR 3.5

Uwagl . Priorytet 4
z A 4 : : . : r Typ scenariusza: Warunki ruchu
1. Tres¢ znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdow Nazwa scenariueza: Zator drogowy na wezle drogowy
uzgodnionych przez wiasciwe organy opiniodawcze Sel;t(c'))r: A/S...*_;E.}..%I;

- - . s s . . . . wezet (1) - wezet (I+
2. Nalezy wskazywac¢ miejscowosci tozsame z wystepujgcymi ol 22
na drogowskazach tablicowych E-2 Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.3.5.2.2
Nr rysunku: 3.5.2.2
Nr strony: 19
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Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu przed weztem drogowym.
Zator o charakterze ciggtym

Uwagi:

1. Tresc¢ znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdow
uzgodnionych przez wtasciwe organy opiniodawcze

2. Nalezy wskazywaé miejscowosci tozsame z wystepujgcymi
na drogowskazach tablicowych E-2

PROCEDURA NR 3.6

Priorytet 4

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zator drogowy przed weztem i na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.3.6.2.2
Nr rysunku: 3.6.2.2
Nr strony: 20
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Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu przed weztem drogowym
PROCEDURA NR 3.8
Uwag| : Priorytet 4

1.

2.

Typ scenariusza: Warunki ruchu
Nazwa scenariusza: Zator drogowy przed weziem drogowym

TresC znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdow

uzgodnionych przez wiasciwe organy opiniodawcze Sel;tc')r: A/S...*_S.}...1L
- - . s s . . . . wez 1) - Wez I+

Nalezy wskazywac¢ miejscowosci tozsame z wystepujgcymi = ()Prz?ek?éj( o

na drogowskazach tablicowych E-2 Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.3.8.2.2
Nr rysunku: 3.8.2.2
Nr strony: 21
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PROCEDURA NR 4.1

Priorytet 5

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pojazd jadacy pod prad za weziem
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.1.1.2.2
Nr rysunku: 4.1.1.2.2
Nr strony: 22
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Priorytet 5

Przekroj 2x2

azd z A/S
P —

=3 |
Nr strony: 23

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)

Algorytm nr: A/S...

Nr scenariusza: P.4.1.2.2.2
Nr rysunku: 4.1.2.2.2

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pojazd jadacy pod prad przed weziem
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym na lewym pasie ruchu

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek za wezlem drogowym na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.1.1.2.2
Nr rysunku: 4.2.1.1.2.2
Nr strony: 24
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym na prawym pasie ruchu

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek za weztem drogowym na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.1.3.2.2
Nr rysunku: 4.2.1.3.2.2
Nr strony: 25
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Lokalizacja zdarzenia:
Na wezle drogowym na pasie wigczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawa¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek na pasie wigczenia na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.1.6.2.2
Nr rysunku: 4.2.1.6.2.2
Nr strony: 26
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym na lewym pasie ruchu

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km
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PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek przed weztem na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.2.1.2.2
Nr rysunku: 4.2.2.1.2.2
Nr strony: 27
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gléwnej w obrebie wezla (i-1)
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym na prawym pasie ruchu przed pasem wytgczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km
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PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek przed weztem drogowym na pasie 1 przed pasem wytagczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.2.3.2.2X
Nr rysunku: 4.2.2.3.2.2x
Nr strony: 28
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Lokalizacja zdarzenia:

Na wezle drogowym na prawym pasie ruchu w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek przed wezlem drogowym na pasie 1 w obrebie pasa wyfgczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.2.3.2.2y
Nr rysunku: 4.2.2.3.2.2y
Nr strony: 29
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Lokalizacja zdarzenia:
Na wezle drogowym na pasie wytgczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)
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PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek na pasie wytgczenia na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.2.6.2.2
Nr rysunku: 4.2.2.6.2.2
Nr strony: 30



na MR 114.A/114.B na jezdni
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Il faza wyswietlana wytgcznie

w przypadku, gdy PSR pomierzony

na MR 114.A/114.B na jezdni
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jest mniejszy lub réwny C

|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
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Lokalizacja zdarzenia:
Na odcinku miedzyweztowym na lewym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km
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PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek na odcinku miedzyweziowym na pasie 2 (pomiedzy dwoma VMS)

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.4.1.2.2x

Nr rysunku: 4.2.4.1.2.2x

Nr strony: 31



|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mniejszy lub réwny C
Il faza wyswietlana wytgcznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mniejszy lub réwny C
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Lokalizacja zdarzenia:
Na odcinku miedzyweztowym na prawym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek na odcinku miedzyweziowym na pasie 1 (pomiedzy dwoma VMS)

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.4.3.2.2x
Nr rysunku: 4.2.4.3.2.2x

Nr strony: 32



Il faza wyswietlana wytgcznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mniejszy lub réwny C
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Lokalizacja zdarzenia: PROCEDURA NR 4.2
Na odcinku miedzyweztowym na lewym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A) Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu
Nazwa scenariusza: Wypadek na odcinku miedzyweziowym na pasie 2 (pomiedzy dwoma VMS)

Obszar wyswietlania: Sel;t(c'))r: A/S...*_?;%I;

s . . . . . . . wezet (i) - wezet (i
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia Przekroj 2x2
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku migdzywegztowym Algorytm nr: A'S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.2.4.1.2.2y
Nr rysunku: 4.2.4.1.2.2y
Nr strony: 33

(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km
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Lokalizacja zdarzenia:
Na odcinku miedzyweztowym na prawym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu
Nazwa scenariusza: Wypadek na odcinku miedzyweziowym na pasie 1 (pomiedzy dwoma VMS)

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L
Nr scenariusza: P.4.2.4.3.2.2y
Nr rysunku: 4.2.4.3.2.2y

Nr strony: 34
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym na lewym pasie ruchu

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informaciji na jednym odcinku miedzyweztowym przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na kolejnym odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu za weztem drogowym na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.1.1.2.2
Nr rysunku: 4.3.1.1.2.2
Nr strony: 35
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym na prawym pasie ruchu

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
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PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu za weztem drogowym na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.1.3.2.2
Nr rysunku: 4.3.1.3.2.2
Nr strony: 36
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Lokalizacja zdarzenia:

Na wezle drogowym na pasie wigczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na pasie wigczenia na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.1.6.2.2
Nr rysunku: 4.3.1.6.2.2
Nr strony: 37
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym na lewym pasie ruchu

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.2

Priorytet 6

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu przed weztem na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.2.1.2.2
Nr rysunku: 4.3.2.1.2.2
Nr strony: 38
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym na prawym pasie ruchu przed pasem wytgczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
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PROCEDURA NR 4.3
Priorytet 7|
Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu przed weziem drogowym na pasie 1 przed pasem wyigczenia

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.2.3.2.2X
Nr rysunku: 4.3.2.3.2.2x
Nr strony: 39
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Lokalizacja zdarzenia:
Na wezle drogowym na prawym pasie ruchu w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.3
Priorytet 7|
Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu przed weztem drogowym na pasie 1 w obrebie pasa wytgczenia

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.2.3.2.2y
Nr rysunku: 4.3.2.3.2.2y
Nr strony: 40



na MR 114.A/114.B na jezdni
gtéwnej w obrebie wezla (i-1)
jest mniejszy lub réwny C

Il faza wyswietlana wylgcznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
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Lokalizacja zdarzenia:
Na wezle drogowym na pasie wytgczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwodch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
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PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na pasie wylgczenia na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.2.6.2.2X
Nr rysunku: 4.3.2.6.2.2x
Nr strony: 41



na MR 114.A/114.B na jezdni
gtéwnej w obrebie wezla (i-1)
jest mnigjszy lub réwny C

|l faza wyswietlana wytgcznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
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Il faza wyswietlana wytgcznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mniejszy lub réwny C
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Lokalizacja zdarzenia:
Na odcinku miedzyweztowym na lewym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na odcinku miedzyweztowym na pasie 2 (pomiedzy dwoma VMS)
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.4.1.2.2x
Nr rysunku: 4.3.4.1.2.2x
Nr strony: 42
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Lokalizacja zdarzenia:
Na odcinku miedzyweztowym na prawym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na odcinku miedzyweztowym na pasie 1 (pomiedzy dwoma VMS)
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.4.3.2.2X
Nr rysunku: 4.3.4.3.2.2x
Nr strony: 43



Il faza wyswietlana wytgcznie
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Lokalizacja zdarzenia: PROCEDURA NR 4.3
Na odcinku miedzyweztowym na lewym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A) Priorytet 7

Typ scenariusza: Warunki ruchu
Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na odcinku miedzyweztowym na pasie 2 (pomiedzy dwoma VMS)

Obszar wyswietlania: Sel;t(c'))r: A/S...*_?;%I;

s . . . . . . . wezet (i) - wezet (i
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia Przekroj 2x2
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku migdzywegztowym Algorytm nr: A'S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.4.1.2.2y
Nr rysunku: 4.3.4.1.2.2y
Nr strony: 44

(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km
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Il faza wyswietlana wytgcznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mniejszy lub réwny C
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Lokalizacja zdarzenia:
Na odcinku miedzyweztowym na prawym pasie ruchu (pomiedzy dwoma MR 101.A)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem zdarzenia
oraz na jednym MR 101.A na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtos¢ MR 101.A od miejsca zdarzenia jest < 5 km

PROCEDURA NR 4.3

Priorytet 7|

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na odcinku miedzyweziowym na pasie 1 (pomiedzy dwoma VMS)
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.3.4.3.2.2y
Nr rysunku: 4.3.4.3.2.2y
Nr strony: 45
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Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na pierwszym MR 101.A przed lokalizacjg zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

Strefa detekcji obejmuije:
- pasy jazdy na wprost
- pas wtgczenia i wytgczenia
- pas awaryjny
- pobocza
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PROCEDURA NR 4.4
Priorytet 8

Typ scenariusza: Warunki ruchu
Nazwa scenariusza: Pieszy na drodze
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.4.2

Nr rysunku: 4.4.2

Nr strony: 46
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Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informaciji na pierwszym MR 101.A przed lokalizacjg zdarzenia

(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

Jednoczesnie nalezy realizowac tozsamy scenariusz w naprzeciwlegtym

sektorze operacyjnym dla jezdni o przeciwnym kierunku ruchu PROCEDURA I\AR;‘;S
rioryte

Strefa detekcji obejmuije:
- pasy jazdy na wprost
- pas wigczenia i wylgczenia
- pas awaryjny
- pobocza

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Zwierzeta na drodze
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.5.2
Nr rysunku: 4.5.2
Nr strony: 47



Kierunek: DW... CCC

aaag ""ma Hsunisiy

MR 101.B
km .+.. P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

LCS_3xVMST_LCS

R
a0l °n

EEERFNE LY

Kierunek: DW... FFF

LCS_2xVMST

d 7+ uy

999 "MA Hfduniay

Kierunek: DW... HHH

_ a S
by g & = & & s & & =
S £ s A g g 3 B e N
= 2 <- <- <- < - < - < - <-
2+ 5 §+: §+: §+: §+‘ §+: §+: §+:
e £ x e x e x e x e o e o e x e
sE 3 sE = = =£ =£ =£ =
! N Lo N Lo ! b ! Lo Lo Lo Lo SN Lo !
- ~— ~
- — > ~ - = —~ (-} (-} (-] — > ~ (-]
\ s S e I W A M e A M 1 L B — — e I I I I —— O = = I |
~~~~~~~~~ — ~— -~ ~— -~ —— ~— -~
— I p— _A o - e~ — I p— | — p— — ,/ — — T — p— | — p— — p— — p— ”~ — — — —I—
| |1 | | | | | é%} | | *ﬂ | | | | | | | | | | | |
N | — | V A | L j [ | L J | | [ | — L | L | | | I |
I
| [T == | \\I‘L‘IF\I‘L‘I\\E'Z\\ [ Tl e e | [ = - = N

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informaciji na pierwszym MR 101.Aprzed lokalizacjg zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

Strefa detekcji obejmuje:

pasy jazdy na wprost

pas witgczenia i wytgczenia
pas awaryjny

pobocza

PROCEDURA NR 4.6

Priorytet 10

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Przeszkoda na jezdni na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.6.1.2
Nr rysunku: 4.6.1.2
Nr strony: 48
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informaciji na pierwszym MR 101.Aprzed lokalizacjg zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

Strefa detekcji obejmuje:

pasy jazdy na wprost PROCEDURA NR 4.6

pas witgczenia i wytgczenia Priorytet 10
; Typ scenariusza: Warunki ruchu

paS awa ryjny Nazwa scenariusza: Przeszkoda na jezdni na pasie 1 i/lub na pasie wigczenia/wytgczenia
pobocza Sektor: A/S..._S..L
wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L
Nr scenariusza: P.4.6.3.2

Nr rysunku: 4.6.3.2
Nr strony: 49
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informaciji na pierwszym MR 101.Aprzed lokalizacjg zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

Strefa detekcji obejmuje:

pasy jazdy na wprost

pas witgczenia i wytgczenia
pas awaryjny

pobocza

PROCEDURA NR 4.6
Priorytet 10

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Przeszkoda na jezdni
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.6.6.2
Nr rysunku: 4.6.6.2
Nr strony: 50
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 4.7

Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia Priorytet 11

. . , R Typ scenariusza: Warunki ruchu

(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m) Nazwa scenariusza: Olej na jezdni na pasie 2

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.7.1.2
Nr rysunku: 4.7.1.2
Nr strony: 51
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.7

Priorytet 11

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Olej na jezdni na pasie 1 i/lub na pasie wigczenia/wytgczenia

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.7.3.2
Nr rysunku: 4.7.3.2

Nr strony: 52
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

n

[
L
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PROCEDURA NR 4.7

Priorytet 11

Typ scenariusza: Warunki ruchu
Nazwa scenariusza: Olej na jezdni
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.7.6.2
Nr rysunku: 4.7.6.2
Nr strony: 53
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PROCEDURA NR 4.8

Priorytet 12

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek na fgcznicy wezta

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S...
Nr scenariusza: P.4.8.2.2

S..L

Nr rysunku: 4.8.2.2

Nr strony: 54
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.9

Priorytet 15

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Uszkodzona jezdnia na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.9.1.2
Nr rysunku: 4.9.1.2
Nr strony: 55
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 4.9

Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia Priorytet 15

. . , R Typ scenariusza: Warunki ruchu

(na MR 101.A nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m) Nazwa scenariusza: Uszkodzona jezdnia na pasie 1 i/lub na pasie wigczenia/wytaczenia

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.9.3.2
Nr rysunku: 4.9.3.2
Nr strony: 56
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.9
Priorytet 15

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Uszkodzona jezdnia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.9.6.2
Nr rysunku: 4.9.6.2
Nr strony: 57
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.10

Priorytet 16

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wypadek na pasie awaryjnym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.10.2
Nr rysunku: 4.10.2
Nr strony: 58
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Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch MR 101.A przed miejscem zdarzenia
(na MR 101.A nie nalezy podawac¢ odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 4.11

Priorytet 17

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na pasie awaryjnym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.11.2
Nr rysunku: 4.11.2
Nr strony: 59
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PROCEDURA NR 4.12

Priorytet 13

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Awaria pojazdu na fgcznicy wezta
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.4.12.1.2
Nr rysunku: 4.12.1.2
Nr strony: 60



dopuszczalnej predkosci
do 100 km/h
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Lokalizacja zdarzenia:
Pierwsza stacja pomiaru ruchu za weztem drogowym

PROCEDURA NR 5.1

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu za weztem drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.5.1.2.2
Nr rysunku: 5.1.2.2
Nr strony: 61



dopuszczalnej predkosci
do 100 km/h
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Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu na wezle drogowym

PROCEDURA NR 5.2

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.5.2.2.2
Nr rysunku: 5.2.2.2
Nr strony: 62



dopuszczalnej predkosci
do 100 km/h
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Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu przed weztem drogowym

PROCEDURA NR 5.3

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu przed weztem drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.5.3.2.2
Nr rysunku: 5.3.2.2
Nr strony: 63
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dopuszczalnej predkosci
do 100 km/h
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Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu na wezle drogowym

PROCEDURA NR 5.5

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.5.5.2.2

Nr rysunku: 5.5.2.2

Nr strony: 64
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PROCEDURA NR 5.6

Lokalizacja zdarzenia:
Stacja pomiaru ruchu na wezle drogowym

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu przed weztem i na wezle drogowym

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S...
Nr scenariusza: P.5.6.2.2

S..L

Nr rysunku: 5.6.2.2

Nr strony: 65
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Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu przed weztem drogowym

PROCEDURA NR 5.8

Lokalizacja zdarzenia:
Pierwsza stacja pomiaru ruchu przed weztem drogowym

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

S..L

Nr scenariusza: P.5.8_.2.2

Algorytm nr: A/S...

Nr rysunku: 5.8.2.2

Nr strony: 66



MANNYIM M

d 7+ Uy
g10L "N

LCS_2xVMST

LSWAXZ SO

NHOMS AL i/

aad ~Ma Sreunialy
EEERFNE LY

VINIINGNYIN N

R
a0l °n

LSWAXZ SO
ezej |

MR 101.B
km .+.. P

MR 101.B
km .+.. P

("|Kierunek: wjazd na A/S... AAA5
\J

I < Kierunek: wyjazd z A/S... I < Kierunek: wyjazd z A/S...

d 7+ uy
g0l 4N

999 "MA Hfduniay

MR 101.B
km +...P

MR 101.B
km +..P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

S — ——— // _ T e
{/ \\ \
| \ ) \ ) - - -
(& r T U |
y*;] | = | I | =
\ \Y/i \Y/i
\ | | Ji | I | |
If ‘
LCS. 2uMST @ @ @
Q - = | = w = [ I | T
Q > > > L@ I
- w 2
o & & [ MR 101.B % s T MR 101.8
: | o | P : Kkm +.. P e I % I | : km +... P
E QS Q = Q E
a MR 101.B Il faza | a | I | a
¥ km o+ P LCS_2xVMST & 5
[0} [7) [0}
< | S | I | <
3 H 5 S
& i/ | S | I | <
= | | I |
~ 5
o N
3 & g ! g ! g g g
< < | <= | <= 1 <o <~
2+ 8{ S 5+f S{ g+f
x . zg ! ze ! ze! ¢! e
=< == F == ’ = = II == ‘ ==
\ I _ \ A I ﬁ \ 2 I | \ - o | 2 A I _ \
f — - — o —_— —— s N —
‘ | | _— 7~ o~ ~ | | ‘ — — ~ L ‘ - _— R |
| |1 | | | ’ | | | | ‘f | | | ﬂ | | |
(L N | . o L e L 4 — |- o L | I
N | — | L j L | | L j L_Ir_| L J | L |
I
| [ == \\I‘L‘IF\ \\I‘L‘IF\ \\I::I‘ [ = - = N

Lokalizacja zdarzenia:
Pierwsza stacja pomiaru ruchu przed weztem drogowym

PROCEDURA NR 5.11

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Pogorszenie warunkéw ruchu na wezle drogowym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.5.11.2.2
Nr rysunku: 5.11.2.2
Nr strony: 67
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PROCEDURA NR 5.12

Priorytet 24

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Poprawa ptynnosci ruchu na odcinku miedzyweziowym

. . . Sektor: A/S..._S...l
Lokalizacja zdarzenia: wezel (i) - wezel (i+1)

. . . . . Przekroj 2x2
Stacja pomiaru ruchu na wezle (i-1) oraz pierwsza za tym weztem drogowym Agoryim i AS... 5.1

Nr scenariusza: P.5.12.2.2
Nr rysunku: 5.12.2.2
Nr strony: 68
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1

Roboty punktowe na pasie awaryjnym Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty punktowe na pasie awaryjnym

Obszar wyswietlania: Sekior: A/S..._S....

P .. . . wezet (i) - wezet (i+1)

Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych Przekréj 2x2

na jednym odcinku miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.1.1.2
Nr rysunku: 6.1.1.1.2
Nr strony: 69

oraz na jednej tablicy na kolejnym odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Roboty punktowe na pasie awaryjnym Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Roboty punktowe na pasie awaryjnym

Obszar wyswietlania: Se';t(ff)r: A/S"T(S-HL)

P .. . . wezet (i) - wezet (i
Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych Przekro] 2x2
na jednym odcinku miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot Algorytm nr: A/S..._S...

Nr scenariusza: P.6.1.1.2.2
Nr rysunku: 6.1.1.2.2
Nr strony: 70

oraz na jednej tablicy na kolejnym odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Roboty punktowe na pasie 2 Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Roboty punktowe na odcinku miedzyweziowym na pasie 2

Obszar wyswietlania: Se';t(?)ri A/S---*_?HL)

;o . . , . . . wezet (i) - wezet (i
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem Przekrdj 2x2
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.2.1.2
Nr rysunku: 6.1.2.1.2
Nr strony: 71

(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m).
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtosc tablicy od miejsca prowadzenia robét jest < 5 km



na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mnigjszy lub réwny C

|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony

[E—y—
MANODEI M AV

aaag ""ma Hsunisiy

MR 101.B

km .+.. P

Il faza
LCS_1xVMST_LCS

LCS_1xVMST_LCS

LSINAXL SO
ezey |

("|Kierunek: wjazd na A/S...
\J

, gdy pomigdzy weztami
ajdyje sie jeden lub dwa

Il faza wyswietlana wytacznie w
moduly 101.A

LCS_2xVMST

EEERFNE LY
599 MA Seunien

d 7+ uy
g0l 4N

Il faza
LCS_1XVMST_LCS

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

Traza
LCS_1xVMST_LCS

| faza
LCS_1xVMST_LCS

Kierunek: DW... CCC

I
'
1
5 I
g
= g I
—~ @ =
fo N 3
T o 2 . —~ ] —~
< = 5 z 2 z
<—‘ g < - < | < 4
5 : 5., 24, &4
e S @ e @ e @ e
sE 3 SE SE sE
| Il | |
| EE:l‘

LCS_3xVMST

LCS_3xVMST

MR 101.B
km +.. P

Kierunek: DW... FFF
Kierunek: DW... HHH

MR 101.A (i-6)

MR 101.A (i-4)
km.+..L

km .+..L
km _+.. L

T

I | -

I [ ==

Charakter robot:
Roboty punktowe na pasie 2

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtosc tablicy od miejsca prowadzenia robét jest < 5 km
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PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty punktowe przed weztem drogowym na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.2.2.2x
Nr rysunku: 6.1.2.2.2x
Nr strony: 72
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Roboty punktowe na pasie 2 Priorytet 23

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtosc tablicy od miejsca prowadzenia robét jest < 5 km

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty punktowe za weztem drogowym na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.2.2.2y

Nr rysunku: 6.1.2.2.2y

Nr strony: 73



na MR 114.A/114.B na jezdni

glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mnigjszy lub réwny C

Il faza wyswietlana wytgcznie

w przypadku, gdy PSR pomierzony

na MR 114.A/114.B na jezdni

glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mniejszy lub réwny C

|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony

e g = g
f= c f=
=] T —— — —— =1 5 =3
& L T N &
g i. JJ: l MANODEI M AV g 3 g
H o0 (92} H (2] H
- S Q m S ! lo)
S it o m o 101 3N ]
oo g2 2 52 )

S £ s £=

2+ =% = ==

x e \ | LSINAXL ™SO |

== 8 8 eze) | A

< S <

-.
!

VR
VAR,
el

("|Kierunek: wjazd na A/S...
\J

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

'
'
L

| faza
LCS_1xVMST_LCS
| faza

LCS_3xVMST

LCS_3xVMST

MR 101.B
km +.. P

Kierunek: DW... CCC
Kierunek: DW... FFF
Kierunek: DW... HHH

I
I
]
|
. I
5
) I
=4
— =
T s 1% 3 7z | $ 8
< - <.8 - < <.
= = © A = < =
2+ S B ' S S S
x x e I3 - x o @ = @ =
sE SE 3 sE SE sE
500,m
| I | A | —»——I——ﬂ—o— b |
— \ N I
\ N5 1 — = e I A R ——
L — e T PN — -

I— |

| =N Ciael de o de )

-

Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Roboty punktowe na pasie 1 Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Roboty punktowe na odcinku miedzyweztowym na pasie 1

Obszar wyswietlania: Se';t(?)ri A/S---*_?HL)

;o . . , . . . wezet (i) - wezet (i
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem Przekrdj 2x2
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.3.1.2
Nr rysunku: 6.1.3.1.2
Nr strony: 74

(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtosc tablicy od miejsca prowadzenia robét jest < 5 km
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Charakter robot:
Roboty punktowe przed weztem na pasie 1

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Sygnat S-7 stosowac jezeli odlegtosc tablicy od miejsca prowadzenia robét jest < 5 km
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PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty punktowe przed weztem drogowym na pasie 1 przed pasem wylgczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.3.2.2x
Nr rysunku: 6.1.3.2.2x
Nr strony: 75
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Charakter robot:
Roboty punktowe przed weztem na pasie 1

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

-

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty punktowe przed weztem drogowym na pasie 1 w obrebie pasa wytgczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.3.2.2y
Nr rysunku: 6.1.3.2.2y
Nr strony: 76
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Charakter robot:

Roboty punktowe na wezle na pasie 1 za linig P-2 w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty punktowe za weztem drogowym na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.3.2.2z
Nr rysunku: 6.1.3.2.2z
Nr strony: 77
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Roboty punktowe na pasie wytgczenia Priorytet 23
Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Roboty punktowe przed weztem drogowym na pasie wytgczenia
Obszar wyswietlania: Sektor: A/S..._S...L
P .. . ’ . . . . wezet (i) - wezet (i+1)
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem Przekroj 2x2
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym Algorytm nr: A'S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.3.2.2za
Nr rysunku: 6.1.3.2.2za
Nr strony: 78

(na tablicy tekstowej nie nalezy podawac odlegtosci jezeli jest < 500 m)
Uwaga: scenariusz dotyczy rowniez pasow wytgczenia na MOP
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Roboty punktowe na pasie wtgczenia Priorytet 23

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawacé odlegtosci jezeli jest < 500m)
Uwaga: scenariusz dotyczy rowniez pasow wytgczenia na MOP

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Roboty za weztem drogowym na pasie wigczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.3.2.2zb

Nr rysunku: 6.1.3.2.2zb

Nr strony: 79
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Charakter robot:
Koszenie trawy na poboczu

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych na tym samym odcinku
miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot oraz na jednej tablicy

na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Koszenie trawy na poboczu
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.5.1.2
Nr rysunku: 6.1.5.1.2
Nr strony: 80
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Charakter robot:
Koszenie trawy na poboczu

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych na tym samym odcinku
miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot oraz na jednej tablicy

na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym

hi

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Koszenie trawy na poboczu
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.5.2.2
Nr rysunku: 6.1.5.2.2
Nr strony: 81
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Charakter robot:
Koszenie trawy w pasie dzielgcym

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Koszenie trawy w pasie dzielgcym

Sektor: A/S..._S...l
wezet (i) - wezet (i+1)

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem

prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

Przekroj 2x2
_S..L

Algorytm nr: A/S...

Nr scenariusza: P.6.1.6.1.2

Nr rysunku: 6.1.6.1.2

Nr strony: 82
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Charakter robot:
Koszenie trawy w pasie dzielgcym

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
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PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Koszenie trawy w pasie dzielgcym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.6.2.2
Nr rysunku: 6.1.6.2.2
Nr strony: 83
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Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Malowanie paséw na pasie 2

PROCEDURA NR 6.1

Charakter robot:
Malowanie pasow na pasie 2

Sektor: A/S..._S...L

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
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Nr scenariusza: P.6.1.7.1.2

Nr rysunku: 6.1.7.1.2

Nr strony: 84
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na MR 114.A/114.B na jezdni

glownej w obrebie wezta (i-1)

jest mnigjszy lub réwny C
Il faza wyswietlana wytacznie w
przypadku, gdy pomigdzy weztami
(i) i (i-1) znajdyje sie jeden lub dwa
moduly 101.A
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Malowanie pasow na pasie 2 Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Malowanie paséw na pasie 2

Obszar wyswietlania: Sekior: A'S...S...L
wezet (i) - wezet (i+1)

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem Przekrdj 2x2

prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym Algorytm nr: A/S..._S...L
Nr scenariusza: P.6.1.7.2.2

Nr rysunku: 6.1.7.2.2
Nr strony: 85
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Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Malowanie paséw na pasie 1

PROCEDURA NR 6.1

Charakter robo6t
Malowanie pasow na pasie 1

Sektor: A/S..._S...L

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem

prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
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Nr scenariusza: P.6.1.8.1.2

Nr rysunku: 6.1.8.1.2

Nr strony: 86
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glownej w obrebie wezta (i-1)
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Charakter robot:

Malowanie pasow na pasie 1 do linii P-2 w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Malowanie paséw przed weztem drogowym na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.8.2.2y
Nr rysunku: 6.1.8.2.2y
Nr strony: 87
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Charakter robot:

r“
[ 1]
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ke

Malowanie pasOw na pasie 1 za linig P-2 w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

-

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Malowanie paséw za wezlem drogowym na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.8.2.2z
Nr rysunku: 6.1.8.2.2z
Nr strony: 88
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|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
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na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mnigjszy lub réwny C
moduly 101.A

Il faza wyswietlana wytacznie w
przypadku, gdy pomigdzy weztami
(i) i (i-1) znajdyje sie jeden lub dwa
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Charakter robot:
Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 2

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem

prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

-

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.9.1.2
Nr rysunku: 6.1.9.1.2
Nr strony: 89
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glownej w obrebie wezta (i-1)
jest mnigjszy lub réwny C

|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
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Il faza wyswietlana wytacznie w
przypadku, gdy pomigdzy weztami
(i) i (i-1) znajdyje sie jeden lub dwa
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Charakter robot:
Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 2 do linii P-2 w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

-

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkospotepujgce przed weztem na pasie 2
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.9.2.2x
Nr rysunku: 6.1.9.2.2x
Nr strony: 90



LCS_2xVMST

aad ~Ma Sreunialy
EEERFNE LY
599 MA Seunien

d 7+ uy
g0l 4N

LSWAXZ SO

|

A

O
\
)
\_/

d 7wy
aLoL dn

MR 101.B
km .+.. P

("|Kierunek: wjazd na A/S... AAA5
\J

LCS_3xVMST

MR 101.B
km +.. P

Kierunek: DW... CCC
Kierunek: DW... FFF

Lokalizacfa strefy robét drogowych

<~ - <- - 1 s <
= * e+ e+ S+ S+ I S+ e+
£ e e e e Ce Lt
| |1 | | | \ | | | \:: | ‘ | |
\ WS 5 52 7 1 5P L —— ::”\——\ ,,,,,,,, I 57 7 1 5P \
—ir f*iiw#ﬁ — - S — s B fiw"i#fi
I L j L ql L j | | [ L 4" L J | |
| [ = I‘L‘IF\I‘L‘I\I\I‘L‘I\\ [ \“\I‘l‘l‘\ \\I‘L‘I\
L _ 1 _ _| Lo 1 _ I
Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1
Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 2 za linig P-2 w obrebie pasa wytgczenia . Priorytet 23
Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkospotepujace za weztem na pasie 2
Obszar wyswietlania: Sektor: A/S..._S..L
oo . . . . . . . wezet (i) - wezet (i+1)
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem prowadzenia Przekrdj 2x2
robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztiowym Algorytm nr: A'S..._S...L

Nr scenariusza: v
Nr rysunku: 6.1.9.2.2y
Nr strony: 91
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Charakter robot:
Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 1

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkospotepujgce na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.10.1.2
Nr rysunku: 6.1.10.1.2
Nr strony: 92



na MR 114.A/114.B na jezdni
glownej w obrebie wezta (i-1)
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|l faza wyswietlana wytacznie
w przypadku, gdy PSR pomierzony
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Charakter robot:
Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 1 do linii P-2 w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem prowadzenia
robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkospotepujace przed weztem drogowym na pasie 1 w obrebie pasa wytgczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.10.2.2x
Nr rysunku: 6.1.10.2.2x
Nr strony: 93
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Charakter robot:

-
-

'_

a

L

-

Inne roboty szybkopostepujgce na pasie 1 za linig P-2 w obrebie pasa wytgczenia

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwdch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkospotepujgce za weztem drogowym na pasie 1
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.10.2.2y
Nr rysunku: 6.1.10.2.2y
Nr strony: 94
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Charakter robot: PROCEDURA NR 6.1

Inne roboty szybkopostepujgce na pasie awaryjnym Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkopostepujgce na pasie awaryjnym

Obszar wyswietlania: Sekior: A'S..._S...

P .. . . wezet (i) - wezet (i+1)

Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych Przekréj 2x2

na tym samym odcinku miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot Algorytm nr: A'S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.11.1.2
Nr rysunku: 6.1.11.1.2
Nr strony: 95

oraz na jednej tablicy na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawacé odlegtosci jezeli jest < 500m)
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Charakter robot:
Inne roboty szybkopostepujgce na pasie awaryjnym

Obszar wyswietlania:

Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych

na tym samym odcinku miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot
oraz na jednej tablicy na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawacé odlegtosci jezeli jest < 500m)

PROCEDURA NR 6.1

Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Inne roboty szybkopostepujgce na pasie awaryjnym
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.11.2.2
Nr rysunku: 6.1.11.2.2
Nr strony: 96



LCS_2xVMST

R
e BEARSA]

EEERFNE LY

aaag ""ma Hsunisiy

MR 101.B
km .+.. P

LSIWAXL ™SO 5
ezey | N
("|Kierunek: wjazd na A/S... AAA' | \
\;

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

ruch do prawego pasa

LCS_2xVMST_LCS

| faza
LCS_2xVMST_LCS

Kierunek: DW... CCC
Kierunek: DW... FFF

d 7+ uy
g0l 4N

Kierunek: DW... HHH

999 "MA Hfduniay

MR 101.B
km +.. P

LCS_3xVMST

3 g 2 g 5
= - <- <= <= <-
S+ =g 4, &4 =
£€ E £E =g E£ g

\ N | A==l Lo \ \

| ER Fo \‘T-'\"\‘?W |

i 0 fiw"i#fr

(I | SR o I AT ' |

| [ =3 | | \I \l‘L‘l\ \“ \l—l‘l* | | \l‘L‘l\

I —
|
'_
|
L
—
|

|
I|=
|
L

Charakter robot:
Ruch dwukierunkowy

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na dwoch odcinkach miedzyweztowych przed miejscem
prowadzenia robot oraz na jednej tablicy na trzecim odcinku miedzyweztowym
(na tablicy tekstowej nie nalezy podawacé odlegtosci jezeli jest < 500m)

PROCEDURA NR 6.1
Priorytet 23

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Ruch dwukierunkowy
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.1.12.2
Nr rysunku: 6.1.12.2
Nr strony: 97
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Charakter robdt:
Roboty drogowe na tgcznicy wyjazdowej wezta

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych

na tym samym odcinku miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot
oraz na jednej tablicy na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym

PROCEDURA NR 6.2

Priorytet 23

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Roboty drogowe na tgcznicy zjazdowej wezta
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.2.2X
Nr rysunku: 6.2.2x
Nr strony: 98
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Charakter robot:
Roboty drogowe na tgcznicy wjazdowej wezta

Obszar wyswietlania:
Wyswietlanie informacji na znakach zlokalizowanych

na tym samym odcinku miedzyweztowym przed miejscem prowadzenia robot
oraz na jednej tablicy na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym

PROCEDURA NR 6.2

Priorytet 23

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Roboty drogowe na tgcznicy wjazdowej wezta
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.6.2.2y
Nr rysunku: 6.2.2y
Nr strony: 99
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Uwaga:
Scenariusz angazuije:

2

- wszystkie MR 101.A zlokalizowane pomiedzy stacjami MR 112.A/112.B (i)

i 112.A/112.B (i+1), bez wzgledu na ich ilo$¢

- dwa znaki poprzedzajgce lokalizacje stacji MR 112.A/112.B (i)
- wszystkie MR 101.A pomiedzy stacjg MR 112.A/112.B, a kolejnym weztem

-

PROCEDURA NR 7.1
Priorytet 18

Typ scenariusza: Warunki pogodowe
Nazwa scenariusza: GotoledZ
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.7.1.2
Nr rysunku: 7.1.2
Nr strony: 100
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Scenariusz angazuije:

- wszystkie MR 101.A zlokalizowane pomiedzy stacjami MR 112.A/112.B (i)

i 112.A/112.B (i+1), bez wzgledu na ich ilo$¢

- dwa znaki poprzedzajgce lokalizacje stacji MR 112.A/112.B (i)

- wszystkie MR 101.A pomiedzy stacjg MR 112.A/112.B, a kolejnym weztem

PROCEDURA NR 7.2
Priorytet 19

Typ scenariusza: Warunki pogodowe
Nazwa scenariusza: Sliska nawierzchnia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.7.2.2
Nr rysunku: 7.2.2
Nr strony: 101
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Uwaga:
Scenariusz angazuije:

Kanal

- wszystkie MR 101.A zlokalizowane pomiedzy stacjami MR 112.A/112.B (i)

i 112.A/112.B (i+1), bez wzgledu na ich ilo$¢
- dwa znaki poprzedzajgce lokalizacje stacji MR 112.A/112.B (i)

- wszystkie MR 101.A pomiedzy stacjg MR 112.A/112.B, a kolejnym weztem

-

PROCEDURA NR 7.3

Priorytet 20

Typ scenariusza: Warunki pogodowe

Nazwa sceariusza: Intensywny opad atmosferyczny
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.7.3.2
Nr rysunku: 7.3.2
Nr strony: 102
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Uwaga:

Scenariusz angazuije:

- wszystkie MR 101.A zlokalizowane pomiedzy stacjami MR 112.A/112.B (i)
i 112.A/112.B (i+1), bez wzgledu na ich ilo$¢
- dwa znaki poprzedzajgce lokalizacje stacji MR 112.A/112.B (i)

- wszystkie MR 101.A pomiedzy stacjg MR 112.A/112.B, a kolejnym weztem

PROCEDURA NR 7.4
Priorytet 21

Typ scenariusza: Warunki pogodowe

Nazwa scenariusza: Ograniczona widzialnos¢
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.7.4.2
Nr rysunku: 7.4.2
Nr strony: 103
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Scenariusz angazuije:

- wszystkie MR 101.A zlokalizowane pomiedzy stacjami MR 112.A/112.B (i)
i 112.A/112.B (i+1), bez wzgledu na ich ilo$¢

- dwa znaki poprzedzajgce lokalizacje stacji MR 112.A/112.B (i)

- wszystkie MR 101.A pomiedzy stacjg MR 112.A/112.B, a kolejnym weztem

PROCEDURA NR 7.5
Priorytet 26

Typ scenariusza: Warunki pogodowe
Nazwa scenariusza: Silny wiatr
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.7.5.2
Nr rysunku: 7.5.2
Nr strony: 104
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Jeden MR 101.A na odcinku miedzyweztowym na ktorym nie wystepuje informacja

Obszar wyswietlania:

o numerze 19 111 na oznakowniu konwencjonalnym

PROCEDURA NR 8.1

Priorytet 35

Typ scenariusza: Informacje ogdine

Nazwa scenariusza: Numer informacji drogowej 19 111
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.8.1.2
Nr rysunku: 8.1.2
Nr strony: 105
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 8.2
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym Priorytet 35

Typ scenariusza: Informacje ogdine

Nazwa scenariusza: Informacja o braku stacji paliw
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.8.2.2x
Nr rysunku: 8.2.2x
Nr strony: 106



aaag ""ma Hsunisiy

MR 101.B
km .+.. P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

R
a0l °n

EEERFNE LY

LCS_2xVMST

MR 101.B
km .+.. P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

999 "MA Hfduniay

d 7+ uy
g0l 4N

MR 101.B
km +...P

MR 101.B
km +..P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

| I | N =
R\Y/i
| I | \ |
= [ [
w (7)) w
3 S - 1< ! & T
i » 17 1) i km .+... P : km +.. P
(8] (8] Q
S Q | S S | g %
$ k] $
c | ] | c c
=] 3 =]
kS 1] g
I | I | < ¥4
| I |
T s s b 5 $ 2 a =
= <=1 <2 <o < - <- < - <-
g 54, B4, B4, 5 54 B4 5
@ x = x = x = x e x e x £ x e
sE sE = . = =£ =£ =£ =
\ I \ 2 I b Fo b 2 I o I \ 2 I \
_ -~ P ~ I — \ - — P ~
\ 5P e N 5P [ 57 1 1 5 by ——a = e s s s —— = — = 5P
p—— | — — ,AA ~ = — p— if ) — *\ —_— _ ,,/, _ — ~ Y T p— | — p— p— — — ”~ — A\‘\- ~— — —I—
| Il | | | | | | | | | [ | | | | | |
A S | - _ R - 4 - v | N | U S | [ | N
I— S| | L j LI | L J | | I | S iy N | | - | I |
' |—L‘|
| [ =3 | \\I‘L‘IF\I‘L‘I\\ \\ T3l T3l | =3 [l =3 |

Obszar wyswietlania:

Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 8.2

Priorytet 35

Typ scenariusza: Informacje ogdine

Nazwa scenariusza: Informacja o odlegtosci do najblizszej stacji paliw
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.8.2.2y
Nr rysunku: 8.2.2y
Nr strony: 107
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Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 8.2

Priorytet 35

Typ scenariusza: Informacje ogdine

Nazwa scenariusza: Informacja o odlegtosci do najblizszej i kolejnej stacji paliw
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.8.2.27
Nr rysunku: 8.2.2z
Nr strony: 108
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PROCEDURA NR 8.3

Priorytet 35
Typ scenariusza: Informacje ogdine

Nazwa scenariusza: Temperatura jezdni i powietrza

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S...
Nr scenariusza: P.8.3.2

S..L

Nr rysunku: 8.3.2

Nr strony: 109



333 ""MA Dduniay

d e wy
a0l dN

| faza
2xVMST

Kierunek: DW... FFF

@ MR 101.B

km .+... P

LCS_2xVMST

2XVMST

M\ I < Kierunek: wyjazd z A/S...

| faza
2xVMST

MR 101.B
km .+..P
Il faza

d 7y
g10L "N

Kierunek: DW... HHH

999 "MA HfdunJay

MR 101.B

MR 101.B
km +..P

MR 101.B
km +..P

km +..P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

%
x — —
x — )
}24 N iy
B = =
< b —~ 8 — — - 2 —
<, & £ g I 2 g g £
=7 = <~ <- <- <- <~
g 5 5 5. B4 5.
@ x c x e @ e x e x =
sE sE =E =E =£ sE
\ I I 2 A I I A I I I I A I \
= —— A ~—— — A ~—— | [ —— - ~—— |
[ L = — O — N — O — L HR | (I — O — | \
‘ 7‘ ‘7 7‘ ‘7 — / ___— A ~ —~ — 7‘ ‘7 7‘ ‘7 — / - A ~_ = — 7‘ ‘7 7‘ ‘7 7‘ ‘7 7‘ ‘7 7{ . - A \\\\\ _ %, —— 7‘ ‘7 7‘
N | — | | [ | | | [ | L | | — | | I |
| [T == | \\I‘L‘I\\ \\I‘L‘I\\EE:I\\I::I\\ [ = - = N

Obszar wyswietlania:

MR 101.A poprzedzajgcy MOP oraz jeden MR 101.A na poprzedzajgcym odcinku

miedzyweztiowym

PROCEDURA NR 8.4
Priorytet 36

Typ scenariusza: Informacje ogdine
Nazwa scenariusza: Zaplanuj odpoczynek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.8.4.2
Nr rysunku: 8.4.2
Nr strony: 110
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 8.5
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym Priorytet 35

Typ scenariusza: Informacje ogdine
Nazwa scenariusza: Czas podrézy
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.8.5.2
Nr rysunku: 8.5.2
Nr strony: 111
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PROCEDURA NR 8.5

Priorytet 35

Typ scenariusza: Informacje ogdine
Nazwa scenariusza: Informacja zbiorcza

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

S..L

Nr scenariusza: P.8_.6.2

Algorytm nr: A/S...

Nr rysunku: 8.6.2

Nr strony: 112
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdwnej w obrebie wezta (i-1) jest mniejsza lub réwna:
- 70 km/h dla drogi klasy S
- 80 km/h dla drogi klasy A

PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.1.2.2x
Nr rysunku: 9.1.1.2.2x
Nr strony: 113
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Lokalizacja zdarzenia: PROCEDURA NR 9.1
Za weztem drogowym Priorytet 3

Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy A o i s

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

. . . . (i) - b (i+1)
Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vér pomierzona na MR 114.A/114.B okt 22
na jezdni gtdwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 80 km/h Algorytm nr: A'S... S...L
Nr scenariusza: P.9.1.1.2.2y
Nr rysunku: 9.1.1.2.2y

Nr strony: 114
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy S

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 70 km/h

PROCEDURA NR 9.1
Priorytet 3
Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek

Sektor: A/S..._S...L
wezet (i) - wezet (i+1)
Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.1.2.2z
Nr rysunku: 9.1.1.2.2z
Nr strony: 115
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest mniejsza lub réwna:
- 70 km/h dla drogi klasy S
- 80 km/h dla drogi klasy A
Uwagi:
1. Tresc¢ znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

5
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PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.2.2.2x
Nr rysunku: 9.1.2.2.2x
Nr strony: 116
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy A

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy V$r pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 80 km/h

Uwagi:
1. Tresc znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze
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PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.2.2.2y
Nr rysunku: 9.1.2.2.2y
Nr strony: 117
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy S

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy V$r pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 70 km/h

Uwagi:
1. Tresc znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze
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PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.2.2.2z
Nr rysunku: 9.1.2.2.2z
Nr strony: 118
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma MR 101.A
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest mniejsza lub réwna:
- 70 km/h dla drogi klasy S
- 80 km/h dla drogi klasy A
Uwagi:
1. Tres¢ znakdw zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.3.2.2x
Nr rysunku: 9.1.3.2.2x
Nr strony: 119
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma MR 101.A
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy A

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 80 km/h
Uwagi:
1. Tres¢ znakdw zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.3.2.2y
Nr rysunku: 9.1.3.2.2y
Nr strony: 120
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma MR 101.A
Wypadek — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy S

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 70 km/h
Uwagi:
1. Tres¢ znakdw zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 9.1

Priorytet 3

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na wypadek
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.1.3.2.2z
Nr rysunku: 9.1.3.2.2z
Nr strony: 121
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdwnej w obrebie wezta (i-1) jest mniejsza lub réwna:
- 70 km/h dla drogi klasy S
- 80 km/h dla drogi klasy A

PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.1.2.2x
Nr rysunku: 9.2.1.2.2x
Nr strony: 122
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy A

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 80 km/h

PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.1.2.2y
Nr rysunku: 9.2.1.2.2y
Nr strony: 123
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Lokalizacja zdarzenia:
Za weztem drogowym
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy S

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 70 km/h

PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.1.2.2z
Nr rysunku: 9.2.1.2.2z
Nr strony: 124
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest mniejsza lub réwna:
- 70 km/h dla drogi klasy S
- 80 km/h dla drogi klasy A
Uwagi:
1. Tresc¢ znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze
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PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.2.2.2x
Nr rysunku: 9.2.2.2.2x
Nr strony: 125
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma znakami
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy A

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy V$r pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 80 km/h

Uwagi:
1. Tresc znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze
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PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.2.2.2y
Nr rysunku: 9.2.2.2.2y
Nr strony: 126
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Lokalizacja zdarzenia:
Przed weztem drogowym
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy S

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy V$r pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtdbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 70 km/h

Uwagi:
1. Tresc znakow zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze
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PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.2.2.2z
Nr rysunku: 9.2.2.2.2z
Nr strony: 127
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma MR 101.A
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest mniejsza lub réwna:
- 70 km/h dla drogi klasy S
- 80 km/h dla drogi klasy A
Uwagi:
1. Tres¢ znakdw zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.3.2.2x
Nr rysunku: 9.2.3.2.2x
Nr strony: 128
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma MR 101.A
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy A

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 80 km/h
Uwagi:
1. Tres¢ znakdw zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.3.2.2y
Nr rysunku: 9.2.3.2.2y
Nr strony: 129
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Lokalizacja zdarzenia:
Pomiedzy dwoma MR 101.A
Roboty drogowe — wstrzymanie ruchu w przekroju jezdni drogi klasy S

Scenariusz realizowany w przypadku, gdy Vsr pomierzona na MR 114.A/114.B
na jezdni gtbwnej w obrebie wezta (i-1) jest wieksza, niz 70 km/h
Uwagi:
1. Tres¢ znakdw zwigzanych z objazdem zalezna od tras objazdéw uzgodnionych
przez wtasciwe organy opiniodawcze

PROCEDURA NR 9.2

Priorytet 22

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Wstrzymanie ruchu ze wzgledu na roboty drogowe
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.9.2.3.2.2z
Nr rysunku: 9.2.3.2.2z
Nr strony: 130
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Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A objete Krajowym Systemem Zarzgdzania Ruchem

PROCEDURA NR 10

Priorytet 33

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Child Alert

Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S...
Nr scenariusza: P.10.2

S..L

Nr rysunku: 10.2

Nr strony: 131
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Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A od wezta poprzedzajgcego do miejsca zdarzenia
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PROCEDURA NR 11
Priorytet 1

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Korytarz zycia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.11.2
Nr rysunku: 11.2
Nr strony: 132



aaag ""ma Hsunisiy

MR 101.B
km .+.. P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

LCS_3xVMST

=
%]
=
=
£
S B
2]
[&]
pur}

Kierunek: DW... CCC

R
a0l °n

g
g
H
2
2
g
s
z
3
g
g
8
=
g
z
5
S}
s
g
g
s

Kierunek: DW... FFF

LCS_2xVMST

EEERFNE LY

MR 101.B
km .+.. P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

@ MR 101.B
km +.. P

d 7+ uy
g0l 4N

999 "MA Hfduniay

MR 101.B
km +...P

MR 101.B
km +..P

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

MR 101.B
km +.. P

Kierunek: DW... HHH

3 < 5 g 3 3 g g
iy <- <- <- < - < - <~ <-
5 50, 34, 34 5. 34 B4 5
\ N \ o A | \ ro \ | I | \ \ \
(-] —— s VG ——
R A e WL I 0n B e —
Ll JLJLALJ/ Z ///Vég}JLALJ T I |
\ A== Cah ! de R Cidh i dh o dh 1 dh

-
L

Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

PROCEDURA NR 12

Priorytet 28

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Przejazd kolumny pojazdéw uprzywilejowanych
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.12.2
Nr rysunku: 12.2
Nr strony: 133
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Obszar wyswietlania:

Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym sektor operacyjny

w ktorym odbywa sie przejazd pojazdu nienormatywnego

PROCEDURA NR 13

Priorytet 29

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Przejazd pojazdu nienormatywnego
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.13.2
Nr rysunku: 13.2
Nr strony: 134
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Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym
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PROCEDURA NR 14 .1

Priorytet 32

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Zamkniecie drogi alternatywnej
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.14.1.2
Nr rysunku: 14.1.2
Nr strony: 135
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 14.2
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym Priorytet 32

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Zamkniecie drogi dojazdowej do wezta

Uwagi: Sektor: A/S..._S..L
;s oz . . . . . . wezet (i) - wezet (i+1)

1. Tresc¢ znakow zalezna od tras objazdow uzgodnionych przez wtasciwe organy Przekidj 2x2
opiniodawcze Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.14.2.2
Nr rysunku: 14.2.2
Nr strony: 136
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 15.1
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweziowym Priorytet 34

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Wydarzenia specjalne

Tres¢ MR 101.A: Sektor: A/S..._S..L

wezet (i) - wezet (i+1)

Dowolna tres¢ zwigzana ze zdarzeniami na drodze lub bezpieczenstwem ruchu drogowego - Pzgkréis ZXf
gorytm nr: .. S..

Nr scenariusza: P.15.1.1.2

Nr rysunku: 15.1.1.2

Nr strony: 137
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Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Tres¢ MR 101.A:
Dowolna tres¢ zwigzana ze zdarzeniami na drodze lub bezpieczenstwem ruchu drogowego

PROCEDURA NR 15.2
Priorytet 34

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Wydarzenia specjalne
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.15.2.2.2
Nr rysunku: 15.2.2.2
Nr strony: 138
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Obszar wyswietlania:
Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Tres¢ MR 101.A:
Dowolna tres¢ zwigzana ze zdarzeniami na drodze lub bezpieczenstwem ruchu drogowego

PROCEDURA NR 15.2

Priorytet 33

Typ scenariusza: Warunki ruchu

Nazwa scenariusza: Kolejka na pasie wylgczenia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.16.2
Nr rysunku: 16.2
Nr strony: 139



ITOHLNOM

0d NAzvrod NID3r3zyd od

H/AM 0L V ASYTY 1904a vV1d

120dSO7 80dSOT 60dSO1

10dSD1

80dSD1

(1-1) 1ozdM

1+8D71X¢
elouamyes ||

1+8D71X¢
elouamyas |

1+8D71x¢
elouamyas ||

1+8D71X¢
elouamyas |

10dSO1

7wy

T Wy

7wy

Ty
(z) V101 YW

ljo3u0Y B9SIBIN/AON

¢0dSO1

4+_5_
(nazor yw

Ty
(1) V101 YN

(1) 1oz3Mm

7wy

=

[

[ - R

4 -

T |
[ =3 |

-

R !
=

Uwagi:

Rodzaj wyposazenia i tresci znakow zalezne od opinii WITD

PROCEDURA NR 17.1

Priorytet 27

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Kontrola drogowa

Sektor: A/S... S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S...
Nr scenariusza: P.17.2x

S..L

Nr rysunku: 17.2x

Nr strony: 140
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PROCEDURA NR 17.2
Priorytet 27

Typ scenariusza: Procedury specjalne
Nazwa scenariusza: Kontrola drogowa
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.17.2y

Nr rysunku: 17.2y

Nr strony: 141
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Obszar wyswietlania:

Wszystkie MR 101.A na odcinku miedzyweztowym poprzedzajgcym sektor operacyjny

w ktorym odbywa sie przejazd pojazdu nienormatywnego

PROCEDURA NR 18

Priorytet 30

Typ scenariusza: Procedury specjalne

Nazwa scenariusza: Przejazd kolumny wojskowej
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.18.2
Nr rysunku: 18.2
Nr strony: 142
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Obszar wyswietlania:
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Komunikat wyswietlany w ramach sScisle okreslonej tematycznie
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego,
prowadzonej z wykorzystaniem wielu sSrodkdw masowego przekazu

PROCEDURA NR 19
Priorytet 36

Typ scenariusza: Kampania BRD

Nazwa scenariusza: Nie jedz po alkoholu
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.19.1.2
Nr rysunku: 19.1.2
Nr strony: 143
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 19
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym : Priorytet 36
Typ scenariusza: Kampania BRD
Nazwa scenariusza: Zapnij pasy,
Komunikat wyswietlany w ramach scisle okreslonej tematycznie _ ;z'f(fi’)“ ﬁv/sz;i_fi‘:t
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego, Przekroj 2x2
prowadzonej z wykorzystaniem wielu $srodkow masowego przekazu Algorytm nr: AVS..._S...L

Nr scenariusza: P.19.2.2
Nr rysunku: 19.2.2
Nr strony: 144
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 19
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym : Priorytet 36
Typ scenariusza: Kampania BRD
Nazwa scenariusza: Utrzymaj odstep
Komunikat wyswietlany w ramach scisle okreslonej tematycznie _ ;z'f(fi’)“ ﬁv/sz;i_fi‘:t
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego, Przekroj 2x2
prowadzonej z wykorzystaniem wielu srodkow masowego przekazu Algorytm nr: AVS..._S...L

Nr scenariusza: P.19.3.2
Nr rysunku: 19.3.2
Nr strony: 145
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Obszar wyswietlania: PROCEDURA NR 19
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym : Priorytet 36
Typ scenariusza: Kampania BRD
Nazwa scenariusza: Jedz prawa strong
Komunikat wyswietlany w ramach scisle okreslonej tematycznie _ ;z'f(fi’)“ ﬁv/sz;i_fi‘:t
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego, Przekroj 2x2
prowadzonej z wykorzystaniem wielu srodkow masowego przekazu Algorytm nr: AVS..._S...L

Nr scenariusza: P.19.4.2
Nr rysunku: 19.4.2
Nr strony: 146



aaag ""ma Hsunisiy

MR 101.B
km .+.. P

R
a0l °n

I < Kierunek: wyjazd z A/S...

EEERFNE LY

LCS_2xVMST

d 7+ uy
g0l 4N

999 "MA Hfduniay

| I |
| I |
Q % I 5 I 5 | w z
o % @ %) T
o s | = i = | i I MR 1018
: % X X : : km +... P
$ K] $
c | ] | c c
3 3 3
8 k] k3
4 | I | % ¥4
= | I |
~ &
by & —~ | =~ 1 = | - — ~ —
& = < & ? b 2 © S
= <=1 <2 <o < - <- < - <-
9+; é* | é* ] é* | é*‘ é* é*f §+
@ x c x© c x = x e x e x £ x e
sE sE = . = = = sE =]
! I I 2 I b Lo b I I I I 2 I \
_ - P ~ I Ny - P ~ _
[ L = — O T/ 5P I 57 1 1 5 by — —— I N I N L I — T 5P
— — 1 —— / — A LL — — 7, | — | — ﬂ —— ”{ B %7 I — b— | — — 1 — 1 —— / —— A \\\\\\ %7 P — —
| |1 | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
N | o o L - 94 - i | | | o A |
N | — | | L j [ | L J | | [ | — L | L | | | I |
' |—L‘|
| [T == | \\I‘L‘IF\I‘L‘I\\ \\ [ Tl e e | [ = - = N

Obszar wyswietlania:
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Komunikat wyswietlany w ramach sScisle okreslonej tematycznie
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego,
prowadzonej z wykorzystaniem wielu srodkow masowego przekazu

PROCEDURA NR 19
Priorytet 36

Typ scenariusza: Kampania BRD

Nazwa scenariusza: Stosuj jazde na suwaki
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.19.5.2
Nr rysunku: 19.5.2
Nr strony: 147
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Obszar wyswietlania:

Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Komunikat wyswietlany w ramach sScisle okreslonej tematycznie
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego,
prowadzonej z wykorzystaniem wielu srodkow masowego przekazu

PROCEDURA NR 19

Priorytet 36

Typ scenariusza: Kampania BRD

Nazwa scenariusza: Pamietaj o korytarzu zycia
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.19.6.2
Nr rysunku: 19.6.2
Nr strony: 148
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Obszar wyswietlania:
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Komunikat wyswietlany w ramach Scisle okreslonej tematycznie
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego,
prowadzonej z wykorzystaniem wielu sSrodkow masowego przekazu

PROCEDURA NR 19

Priorytet 36

Typ scenariusza: Kampania BRD

Nazwa scenariusza: Przestrzegaj limitow predkosci
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.19.7.2
Nr rysunku: 19.7.2
Nr strony: 149
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Obszar wyswietlania:
Jeden z MR 101.A na odcinku miedzyweztowym

Komunikat wyswietlany w ramach sScisle okreslonej tematycznie
kampanii na rzecz poprawy bezpieczenstwa ruchu drogowego,
prowadzonej z wykorzystaniem wielu sSrodkow masowego przekazu

PROCEDURA NR 19

Priorytet 36

Typ scenariusza: Kampania BRD

Nazwa scenariusza: Nie uzywaj telefonu podczas jazdy,
Sektor: A/S..._S...L

wezet (i) - wezet (i+1)

Przekroj 2x2

Algorytm nr: A/S..._S...L

Nr scenariusza: P.19.8.2
Nr rysunku: 19.8.2
Nr strony: 150



